Ing. Miroslav Rolko

Modularne neurdnové siete vychadzajuce z interaktivneho ucenia

Abstrakt: Témou diplomovej priace je neinteraktivny algoritmus pre ucenie moduldrnych
neurdnovych sieti zaloZeny na interaktivnom uceni. Pat” implementovanych modifikacii navrhnutého
algoritmu je overenych experimentmi a porovnanych s nemoduldrnou neurénovou sietou uéenou
Standardnym algoritmom backpropagation. Prdca obsahuje aj teoreticky Uvod do problematiky
moduldrnych neurdnovych sieti, vizualizacie a interaktivneho ucenia. Pri piatej zmene algoritmu sa
potvrdili predpokladané vyhody moduldrnej architektury. Pocet potrebnych syndps rapidne klesol,
bolo zrychlené ucenie a jemne sa zvysila Uspesnost’ na trénovanej mnozine oproti Standardnému
uceniu. Ciastoéne sa prejavila aj nezavislost’ volby architektury zakladného modulu a dosiahnutej
Uspesnosti.

Ing. Markéta Solanikova
Systém kontroly pristupu do siete na baze znalosti aplikacnej vrstvy

Abstrakt: Tato diplomova prdca sa zaoberd metddami zabezpecenia pocitacovych sieti
prostrednictvom kontroly pristupu klientov do siete. Cielom je ndvrh a implementdcia systému s
automatickym zberom informacii z aplikacnej vrstvy pripajanych systémov. V praci su analyzované
existujuce techniky kontroly pristupu, ako aj motnosti zberu informacii. V praci je kladeny doraz na
navrh vhodnej reprezentacie bezpecnostnej politiky, ktord tvori kli¢ovy prvok systému kontroly
pristupu do siete. Sucastou prace je navrh nastroja na vyhodnotenie stavu aplikacného vybavenia
klientov, na zaklade ktorého je koncovym zariadeniam povoleny alebo obmedzeny pristup do siete.

Ing. Boris Svoboda

Algoritmy urcovania relativnej polohy MANET terminalov bez podpory GPS
a radiomajakov

Abstrakt: Tato diplomova praca sa zaobera problematikou urcéovania polohy mobilnych termindlov v
mobilnych ad-hoc sietach. Konkrétne pojedndava o urcovani relativnej polohy terminalov pre siete, v
ktorych nie su pritomné radiomajaky (uzly, ktoré by poznali svoju absolutnu polohu) a uzly vybavené
GPS prijimacom. Praca sa venuje analyze suicasného stavu v oblasti technik a algoritmov urcovania
polohy a metéd merania vzajomnej vzdialenosti uzlov. Jej cielom je navrh a simuldcia algoritmu
urcovania relativnej polohy MANET terminalov bez podpory GPS a radiomajakov s vhodnou metddou
merania vzdialenosti.



